DL 7400 Application
Vérification du Systéme d’éclairage frontal avan@ (AFS
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[Application]

Les sysémes d’éclairage frontal avané (ou adaptatifs) (AFS) aideronta améliorer la
visibilit é et la conscience des conducteurs en conduite detmuil par mauvais temps. Leg
conducteurs sapercevront de la difference lorsquils arriveront pr és de virages serés
ou de courbes sur la route. Les phares avants flétés adapteront automatiquement les
lumiéres ala direction, la vitesse de la voiture et les gestelu conducteur. Pour cela, deg
capteurs dans le ¢hicule effectuent le contble des paranttres tels que la vitesse de la
voiture ou I'angle de braquage afin tassurer une distribution et une métrise correctes
des phares. Une uniéde controle électronique (ECU) traite les donrées et active le
sysme d’éclairage adaptatif, alors que’unité de contrble commute les phares sur la
position de réglage appropriée : projecteurs, codes ou phare pour virage. LECU
obtiendra les informations du \éhicule telles que la vitesse etdngle de braquage par le
bus CAN. L'ECU enverra alors le message par signal PWM afin deommander le
moteur pasa pas pour la lampe.

[Les éguipements de solutioh
L’ oscilloscope nurédrique Yokogawa DL7400 offre les solutions suivantgsour cette application:

1. 8 entrées analogiques + 16 enges logiques avec une longueur enregistrement 16MW maximum et un
échantillonage 2GS/s.

Avec 8 canaux dentrée analogique et 16 MW de r@moire durable, des signaux de grande vitesse hautéde petite
vitesse peuvenétre enregistrer ensemble pour de longuesépiodes a des taux d’échantillonage pluglevés que des
oscilloscopes nurériques de mémoire plus basse. Ces signaux peuveéire aussi variés que des formes ‘@ondes PWM,
des sorties de capteur et le signal de transmissipar moteur.

2. Fonction danalyse bus CAN

La série DL7400 a une fonction danalyse bus multiCAN ainsi qu’ une capacieé sophistiquée de dclenchement CAN.
Avec cela, nous pouvons acdur les données par un signal du capteur ou les dorées CAN et analyser ensuite le
protocole CAN. Le déclenchement sur lidentificateur CAN, les donrées, les erreurs, le facteur de bon
fonctionnement et le RTR est possible.

3. Fonction danalyse de puissance
Les mesures de puissance et les calculs peuvéine a présent effectiés sur votre oscilloscope nunérique. Cela vous
permet de mesurer les parartres de puissanceénéraux tels que Vrms, Irms, Watts, VA, VAR et le facteur ¢

puissance ainsi que les pertes de commutation, les Inaoniques et la distortion harmonique totale (DHT)
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CAN Bus

Unit de controle électronique

Informations véhicule : Algorithme d'alignement
Vitesse du hicule, automatique

Angle du volant, ac@lération Algorithme DBL et FBL
latérale Interface CAN et LIN
Commutateurs Controle du moteur pasa pas

bus direct ou LIN
Transmission directe du phare
halogéne

Diagnostic sur le CAN

Données CAN Transmission et contréle pour le phare
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